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OBJETIVO GENERAL

Introducir los conceptos de modelos matematicos y fisicos de sefiales, con énfasis
en el mangjo de las transformadas de Fourier, Laplacey Z.

Estudiar métodos de andlisis y sintesis para sistemas en particular Lineales, de
pardmetros concentrados / distribuidos, dindmicos, discretos e invariantes en €
tiempo.

CONTENIDO:

CAPITULOI : SENALESY SISTEMAS

1. Introduccion. 2. Conceptos de sistemas. 2.1, Clasificacion. 3. Concepto de sefial.
3.1, Clasificacion. 4. concepto de modelo matematico. 4.1, Formanormal (la ecuacion de
estado). 5. Funciones singulares.

CAPITULOII. :METODOS PARA LA REPRESENTACION DE SENALES

1. Método general para larepresentacion de sefidles. 2. Algunas funciones ortogonales y
su aplicacion. 3. Representacion en series de Fourier. 3.1, Méodos de Caculo. 4.
Representacion de sefides usando funciones singulares. 5. Representacion de sefidles
discretas.

CAPITULOIII : CONVOLUCION

1. Definicion. 1.1. Propiedades de la convolucidon. 2. Funciones de correlacion y su
relacion con la convolucion. 3. Representacidon de una sefid usando una secuencia de
impulsos. 4. Respuesta de un sistema a un impulso y la integral de convolucion. 5.
Enfoque geométrico. 4.1, Convolucién numérica.

CAPITULO IV : LA TRASNFORMADA DE FOURIER

1. Definicion. 2. Célculo de transformadas simples. 2.1, Transformadas singulares. 3.
Teoremas de transformacién. 3.1, Transformadas seno y coseno. 3.2, Transformada de
Hilbert 4. Transformadas de sefiales de potencia. 5. Transformacion inversa. 5.1, Mangjo
de tablas de transformacion . 6. Interpretacion de la transformada. 8. Espectros de
frecuencia. 9. Ejemplos de aplicacion. 10. Muestreo. 10.1, Teorema del muestreo. 11.
Transformada discreta de Fourier. 12. Transformada répida de Fourier.

CAPITULOV . LATRASFORMADA DE LAPLACE

1. De latransformada de Fourier a la transformada de Laplace. 2. Las transformadas
bilateral y unilateral. 3. Existencia de la transformada unilateral. 4. Caélculo de
transformadas simples y de funciones singulares. 5. Teoremas de transformacion. 5.1.
Tablas de transformacion. 6. Transformacion de una funcién periddica.
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CAPITULO VI : TRANSFORMCION INVERSA DE LAPLACE Y APLICACIONES

1. Repaso dd desarrollo en fracciones parciales. 1.1. Teorema de Heaviside. 2.
Transformadas de modelos fisicos. 2.1. Red transformada. 2.2. Funcién de transferencia.
6. Propiedades de las transformaciones admisibles de coordenadas. 3. Redlizacion fisica
y estabilidad (diagramas de polos y ceros). 4. Relacion entre la transformada de Laplace y
lade Fourier. 5. Transformada bilateral inversa de Laplace. 5.1. Forma convencional par
el tratamiento de transformadas bilateral es.

CAPITULO VII : LA TRASFORMADA “Z”
1. Introduccién. 2. Definicién . 3. Teorema de convergencia. 4. Teorema de
transformacion. 4.1, Tablas de transformacion. 5. Transformaciéon inversa. 6. Métodos
de transformacion inversa. 7. Ejemplos.

CAPITULO VIII : APLICACIONESESPECIALES
1. Aplicacion de las transformadas en e andlisis de los modelos que representan a: Las
lineas de transmision, latransmision del calor, las vibraciones mecanicas, otros.
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